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Los variadores de velocidad de la serie SE cuentan con un modo de control avanzado 

para alcanzar un alto torque, alta precisión y una regulación de velocidad en un amplio 

rango, y además soporta un control de torque, velocidad sin retroalimentación y control 

de torque con su tarjeta PG de lazo cerrado. Este tipo de variador puede cumplir con 

todo tipo de requerimientos para diferentes aplicaciones. El variador de la serie SE 

cuenta con los elementos necesarios para cumplir con el propósito de adquirir un 

control universal e industrial para el cliente y proporciona una fuente-auxiliar para su 

uso, un canal de arranque de frecuencia, control regulador de PID, PLC interno, con 

giro en ambos sentidos, terminal de control para entradas y salidas programables, 

provisión de pulsos de frecuencia y entradas para  modbus incorporado, Canbus, 

profibus (tarjetas adicionales), protocolo 485 libre para diseños propios del cliente. 

Proporciona altas soluciones de integración para más clientes en el área de 

manufactura y automatización. SE incorpora una función de pérdida de fase en la 

alimentación de entrada, función para perdida de fase de salida, función de corto 

circuito a la conexión de tierra y muchas otras funciones de protección para mejorar 

eficientemente la finalidad y seguridad del sistema. 

Este manual proporciona información de instalación y el cableado, configuraciones, 

comprobación de fallas y métodos de uso, mantenimiento y otras cuestiones relativas 

al cliente para hacer que el variador se instale y opere de forma correcta, utilizándolo 

a su máximo rendimiento, por favor lea este manual cuidadosamente antes de 

instalarlo y manténgalo bien para los usuarios finales. 
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Para garantizar la seguridad del personal y del equipo, este capítulo debe 

ser leído cuidadosamente antes de comenzar a utilizar el variador. 

 

1.1 Medidas de seguridad 

Estas son tres medidas de seguridad que contiene el manual: 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

Símbolo Descripción del símbolo 

 

 

 

Esta puede causar muerte humana, serias lesiones o 

grandes pérdidas con una mala operación. 

! 

 

Puede provocar daños en el cuerpo o dispositivo con 

precauciones incorrectas o largas en funcionamiento.  

 

 

Nota 

 

Debe poner mucha atención cuando utilice el variador 

con este símbolo.   
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(1) Prohibido conectar la fuente de corriente alterna (AC) en la terminal de 
salida U, V, W, de otra manera esto podría causar un daño total al 

variador. 

(2) Prohibido instalar el variador sobre objetos flamables, pudiera causar 
un incendio. 

(3) No instale el variador cerca de lugares con gases explosivos, este puede 

causar explosiones. 

(4) La conexión descubierta debe de ser aislada con cinta térmica después 
de conectarse, del contrario puede causar descargas eléctricas. 

(5) No operar el variador cuando tenga las manos mojadas y esté se 

encuentre encendido, de lo contrario puede causar descargas eléctricas. 

(6) La terminal de tierra del variador debe de estar bien conectada.   

(7) No abra la cubierta frontal del cableado cuando el variador este 
energizado. El cableado y la revisión del variador debe hacerse 10 
minutos después de apagarlo. 

(8) La conexión del cableado debería hacerse por una persona calificada y 
no permitir que se deslice cualquier objeto conductor de energía dentro 
del variador, de lo contrario podría causar una descarga eléctrica o 
daños al variador. 

(9) Cuando el variador se almacena por más de 6 meses, utilice un 
regulador de voltaje para aumentar el voltaje y mantenga el variador en 
estado de espera durante 1 hora, de lo contrario, podría provocar una 
descarga eléctrica y una explosión. 

 
 
 
 
 
 
 

Prohibido desconectar la fuente de alimentación del equipo cuando el 

variador se encuentre en estado de marcha, aceleración o 

desaceleración. La fuente de alimentación podría desconectarse 

cuando el variador se encuentra completamente en estado de paro y en 

espera. De lo contrario, el usuario debe ser responsable de los daños 

del variador, dispositivos y de las lesiones humanas.  

 

! 

(1) Prohibida la conexión de terminales de control, excepto TA, TB, TC a 
corriente alterna de 220V/380v, de lo contrario podría causar daños al variador 
por completo. 
(2) No instale y haga funcionar el variador cuando esté dañado o tenga una pieza 
menos, de lo contrario podría provocar un incendio o lesiones a personas. 

(3) El variador debe instalarse en un lugar que pueda aceptar el peso, de lo 
contrario, podría causar la caída del variador o daños a los objetos. 
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1.2 Rango de aplicación  
 

(1) En este tipo de variador se aplican 3 fases ó 2 fases AC (según el modelo) a 
un motor asíncrono para la industria en general.  

(2) Debe manejarse con precaución y consultar con el proveedor, cuando el 
variador requiera aplicarse en cuestiones de alta confiabilidad y seguridad 
para el mismo.  

(3) Este tipo de variadores son los dispositivos que controlan al motor en la 
industria. Cuando el variador se aplica para equipos peligrosos, la protección 
debe ser considerada para en caso de falla del variador. 

 
1.3 Uso de los puntos de aviso  
 

(1) Los variadores de la serie SE pertenecen a la clasificación de variadores de 
voltaje y frecuencia, y pueden trabajar con alta temperatura, ruido y vibraciones 
del motor con sobre frecuencia de poder en funcionamiento ligero. 

(2) Es necesario que coincida el variador con la variable de frecuencia del motor que 
se está trabajando a una baja velocidad con torque constante por mucho tiempo. 
Cuando el variador coincide con el motor asíncrono que está trabajando a baja 
velocidad, se deben tomar en cuenta medidas para disipar o monitorear la 
temperatura del motor. 

(3) Es necesario tomar medidas por el daño causado por la mala lubricación de la 
caja de reducción, ruedas y engranes, iniciarlo a baja frecuencia o velocidad 
durante un largo tiempo. 

(4) Es necesario asegurar al principio los rangos de aceleración del motor, los 
baleros del motor y dispositivos mecánicos, además el aumento de ruido debe 
ser considerado cuando el motor se ejecute sobre frecuencia nominal. 

(5) Es necesario seleccionar el conjunto de resistencias de frenado adecuadas para 
dispositivos de elevación y grandes cargas de inercia, para garantizar el trabajo 
normal cuando el inversor se desconecta de la alimentación por sobre corriente 
o fallo de sobretensión. 

(6) También es necesario que durante el control de arranque y paro del variador sea 
mediante la terminal de comando de operación, de lo contrario puede causar 
daño en el inversor a través de la conexión de la terminal de entrada del variador. 

(7) Es necesario estar seguro de que el variador esta apagado para manipular las 
salidas, cuando el variador y el motor están conectados con otros componentes 
como contactores, etc. de lo contrario causara daños en el variador. 

(8) Cuando la frecuencia de salida del variador esté dentro de algún rango, esto 
puede generar resonancia mecánica en el dispositivo, mediante el ajuste de salto 
de frecuencia puede evitar esto. 

(9) Comprobar que el voltaje de la fuente de alimentación este dentro del rango de 
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trabajo del variador antes de conectarlo.  

(10) Cuando se utilice el variador en lugares con altitud mayor a 1000 metros de 
distancia, debe reducir la corriente de uso del variador, la corriente de salida 
disminuirá un 10 % de cada 1000 metros.  

(11)  El motor debe de ser revisado antes de su primer uso o antes de ser reutilizado 
después de mucho tiempo. El método de revisión se encuentra en la gráfica 1-1 
con un voltaje de 500v megometro, la resistencia de aislamiento no debe ser 
menor a 5 MÝ, de lo contrario podría dañar al variador. 

(12) Prohibido conectarle capacitores a la salida del variador para corregir el factor de 
potencia, anti-trueno u otro similar, de lo contrario puede quemar el variador o 
dañar sus componentes como se muestra en la fig. 1-2. 

 

        

 
Fig.1-1 Revisión individual del motor      Fig.1-2 Prohibido poner el capacitor a la salida 
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Una vez finalizado el cableado, 
realice un corto circuito entre U, V, 
W para medir el aislamiento térmico 
de resistencia. 



 

 
 
 
 
2.1 Revisión general del variador 
 

(1) Revise si el variador fue dañado durante su transportación y si tiene partes 
dañadas o fuera de su lugar.  

(2) Revise si todas las partes de la lista empacada están presentes. 
(3) Por favor, confirme que los datos de la placa de datos del variador sean 

como los que ordenaste. 
 

Nuestros productos están validados por un estricto sistema de control de calidad 
durante su fabricación, empaque y transporte, etc., Por favor contacte a su 
proveedor o agente local rápidamente. Si surge algún error o descuido, lo 
trataremos lo antes posible. 

 

 

2.2 Descripción de los modelos  
 
 

          
 
 

 
 
 

 

                 Fig.2-1 Descripción de los modelos 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

CÓDIGO FASES / VOLTAJE 

2S 
Bifásico en  

220v 

5T 
Trifásico en 

460v 

CÓDIGO  
POTENCIA (KW) DEL 

MOTOR 

0004 0.4 = ½ HP 

0007 0.75 = 1 HP 

0015 1.5 = 2 HP 

5 

Nombre / Código 

de la Serie 

SE - 5T 0015 



 

 

 
 
 
2.3 Descripción de los datos de la placa  
 
Esta se localiza en la parte inferior del lado derecho del variador. La placa se 
muestra en la figura 2-2. 
 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Fig.2-2 Datos de la placa  
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MADE IN CHINA 

Marca 

Modelo 

Fases, Voltaje y frecuencia nominal en hertz 

Corriente de salida en Kilowatts y amperes  

Número de serie 

Origen de fabricación 



 

 

 

 

 

2.4 Descripción de los tipos de variador  
 

Tabla 2-1 Descripción de los modelos de variador  

 

Modelo de variador Corriente de salida (A) (KW) 

SE-2S0004 2.5 0.4 

SE-2S0007 4 0.75 

SE-2S0015 7 1.5 

SE-5T0007 2.3 0.75 

SE-5T0015 3.7 1.5 
 

 

 

 

2.5 Descripción y apariencia de las partes del Variador 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

Fig.2-3 Nombre de las partes 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

Fig. 2-3 Descripción de las partes del variador 
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Pantalla digital 

Potenciometro 

Tapa protectora de las 
terminales 

(Conexión opcional) 
Para abrir y conectar 
la resistencia de 
frenado 

Ventilador Entradas y salidas de los 
cables de alimentación 

Control del cable de 
alimentación 

Teclado de operación 

Cubierta posterior 



 

 
 
2.6 Dimensiones: alto y ancho del variador 

 

 

 
 

Fig.2-4 Dimensión exterior 
 

 

 

 

Tabla 2-2 Dimensiones para el montaje  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Modelo del 
variador 

W                
(mm) 

H                   
(mm) 

D               
(mm) 

D 1              
(mm) 

A              
(mm) 

B            
(mm) 

Espacio 
de 

fijación 
(mm) 

Peso 
(kg)                

SE-2S0004 

89 148.5 112.5 124.7 74 138 5 

1 

SE-2S0007 1.1 

SE-2S0015 1.2 

SE-5T0007 1.1 

SE-5T0015 1.1 



 

 

 

2.7 Tamaño del teclado de programación y de la caja de fijación.           
(Unidad: mm) 
 

 

 

 

 

 
Fig. 2-5 Dimensiones del teclado SE-LED5-D 
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2.8 Descripción técnica del producto y especificaciones  
 

 

Característica Descripción 

Entrada Rango de voltaje y frecuencia 

Bifásico 220v: 2 Fases 220v, Frecuencia: 50 Hz/ 60Hz  
Trifásico 460v: 3 Fases 460v, Frecuencia:50 Hz/ 60Hz 

Rango de voltaje permitido 
Bifásico: 200v ~ 260v 
Trifásico:  320 ~ 460v 

Salida 

Voltaje 220v ó 460v según el modelo 

Frecuencia  0 ~ 600 Hz  

Capacidad de sobre carga Después de 1 minuto el 150% de corriente nominal 

Control 

Tipos de control 
Control vectorial, control de vector PG, control de lazo abierto, 

control de torque, control de torque PG 

Precisión en el control de 
velocidad 

 ±0.5% velocidad nominal (control vectorial); 
 ±0.1% velocidad nominal (control vector PG);   

 ±1% velocidad nominal (control V/F ) 

Rango de regulación de 
velocidad 

              1: 2000 (control de vector PG) 
              1: 100 (control vectorial ) 
              1: 50 (control V/F ) 

Torque de arranque 
Rango de torque del control V/F: 150%, 1.0 Hz 

Rango de torque del control vectorial: 150%, 0.5 Hz 
Rango de torque del control vector PG: 180%, 0 Hz 

Fluctuación de velocidad Velocidad nominal (control vector): ±0.3%  
Velocidad nominal (control vector PG): ±0.1%   

Precisión de control de torque 
± 10% Torque nominal (control de torque, control de vectores) 

± 5% Torque nominal (control de vectores PG (para tarjeta), control 
de torque PG) 

Respuesta del torque 
Vector control:  Ò20 ms 
Vector control PG:  Ò10 ms 

Resolución de frecuencia 
Análoga: frecuencia máxima 0.1% 

Configuración digital de precisión: 0.01Hz 
Pulsos externos: frecuencia máxima de 0.01% 

Compensación de Torque 
Compensación de torque automático: compensación de torque 

manual 0.1 ~ 12.0% 

Curva V/F (características de 
frecuencia en el voltaje) 

Frecuencia nominal en el rango de 5 ~ 600Hz, cuenta con 3 rampas 
de aceleración en torque  

Curva de aceleración y 
desaceleración  

Existen 2 maneras: aceleración y desaceleración en línea recta. 
Curva S de aceleración y desaceleración. 

15 tiempos de aceleración y desaceleración. 
Unidad de tiempo: 0.01s, 0.1s, 1s, tiempo máximo en minutos: 

1000. 
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Freno 

Unidad de freno incorporada, sólo anexe una resistencia de frenado 
entre (+) y PB. 

Freno de corriente directa: arranque con opción a paro. Frecuencia 
de 0 ~ 15 Hz. Rango de corriente nominal de 0 ~ 100%, tiempo de 

acción 0 ~ 30.0s 

Jog 
Rango de frecuencia jog: límite de frecuencia de 0 en adelante 

 Tiempo Jog de aceleración y desaceleración: 0.1~ 6000, 
configuración por segundos  

Función múltiple de velocidad 

Por medio de su PLC interno que puede lograr reservar sus 
funciones cuando se apaga o por medio de su terminal de control, 

con 15 secciones de velocidad de aceleración y desaceleración 
múltiples de tiempo. 

Controlador PID  Incluido y conveniente para realizar un control de lazo cerrado 

Ahorro de energía automático 
al arranque  

Optimiza automáticamente la curva V/F para lograr un ahorro de 
energía según el estado de carga. 

Regulación automática de 
voltaje (AVR) 

Mantiene su ajuste automático de salida de voltaje, cuando se 
tienen variaciones en el voltaje de alimentación. 

Limitador de corriente 
automático 

El modo de arranque automático realiza una limitación de corriente 
para evitar una sobrecorriente de energía en el variador 

Modulación de carga 
Modulación automática de la curva de acuerdo con las 

características de carga  

Reinicio de la línea de 
velocidad 

Hace que el motor inicie ligero sin alarmarse 

Función de 
arranque 

Canal específico para el 
comando de arranque 

Teclado específico, control de salidas específicas, la comunicación 
puede cambiar a través de varios medios. 

Canal específico de frecuencia 
para el arranque 

El principal y el auxiliar específicos para realizar un buen control y 
ajuste. Frecuencias específicas de manera digital, pulsos, análogas 
y de distintas comunicaciones que se pueden cambiar en cualquier 

momento. 

Función de conexión  
El canal de comando de arranque y el de frecuencia específicos 

pueden trabajar juntos de manera aleatoria y cambiar 
sincronizadamente 

Características 
de entradas y 

salidas 

Terminal de entradas digitales  
7 entradas digitales para un máximo de frecuencia en 1Khz, la 
terminal 1 puede ser utilizada para pulsos de entrada con un 

máximo de 50 khz  

Terminal de entradas 
analógicas 

2 terminales de entradas analógicas, puede elegir AI1 con la 
capacidad de 4 ~ 20ma o de 0 ~ 10v a su salida, AI2 es la terminal 

de entrada diferencial como opción con 4 ~ 20 mA o -10 ~ 10v  

Terminal de salida pulsos 
Frecuencia de salida 0.1 ~ 20KHz configuración de frecuencia para 
la salida con señal de pulsos directos, frecuencia de salidas y otras 

características de salida. 

Terminal de salida analógica 
1 terminal para la señal de salida analógica, puede elegir la salida 
analógica de 4 ~ 20 mA o de 0 ~ 10v para obtener la configuración 

de frecuencia y otras características físicas de salida. 
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Funciones 
especiales 

Limitación de la velocidad de 
corriente 

Limita la sobre corriente del variador y lo hace arrancar de una 
manera más estable 

Control monopulso 
Apropiado para trabajo en sitios donde se necesite un botón para 
controlar el variador de arranque y paro, para arrancar presione 

start, luego presione stop y repita ese ciclo. Es muy sencillo y fiable.  

Control de longitud fija Realiza un control de longitud fija 

Control del tiempo 
Función del control del tiempo:  configuración del rango de tiempo 

0.1min. ~  6500min. 

Terminal virtual  
5 grupos de entradas y salidas (IO) que pueden realizar una lógica 

simple de control. 

Teclado de 
programación 

Pantalla del teclado 
Muestra la configuración de los parámetros de frecuencia, la 
frecuencia de salida, voltaje de salida y la corriente de salida 

Bloqueo de botones Bloquea todos los botones del teclado 

Funciones de protección 

Protección contra la perdida de fase de entrada y de salida, corto 
circuito, sobre voltaje, sobre corriente, sobre cargas, protección 

contra sobrecalentamiento, protección de terminales, protección de 
consumo, terminales protegidas, protección de no detención bajo 

apagado.        

 A
m

b
ie

n
ta

l 

Lugares de instalación 
En interiores no expuestos a la luz solar, sin polvo, sin vapor, fuera 

de un ambiente corrosivo, húmedo, de lugares en donde se 
exponga a flamas 

Altura en el montaje del equipo 
A no más de 1000 metros (si sobre pasa los 1000 metros se 

requiere reducir el volumen, ya que la corriente de salida se reduce 
a un 10% de voltaje por 1000 metros de de altura) 

Temperatura ambiental 
 -10°C ~ +40°C (en una temperatura ambiental cerca de los 40°C 

~50°C se necesitará aumentar la disipación de calor) 

Humedad ambiental Menor que 95% RH 

Vibración Menor que 5.9 M/S² (0.6g) 

Temperatura de 
almacenamiento 

 -40°C ~ +70°C  

Nivel de protección IP20 

Forma de enfriamiento A manera natural, enfriamiento forzado con aire. 

Montaje Sobre riel din 

 

 

 

 
 

 
 

 

 

 

 

  Para obtener un buen rendimiento y uso del variador, verifique y seleccione  el tipo 

de variador  correcto y acordado según este capítulo. 
 

Es necesario seleccionar el tipo de variador correcto, de lo contrario 

puede causar un mal funcionamiento del motor o daños al equipo. 
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Nota 



 

 

 

 

 

 

 
 
3.1 Instalación del equipo en diferentes ambientes 

 
3.1.1 Sugerencias para la instalación  
 
(1) En la instalación de interiores con corriente de aire, la temperatura debe de 
estar entre los -10ºC~40ºC, este necesita un disipador de calor externo o reducir el 
volumen si la temperatura supera los 40ºC;  
(2) Evite la instalación en lugares con luz solar directa, mucho polvo, y fibras de 
polvo de metal. 
(3) No instalar en lugares con gas corrosivo o explosivo. 
(4) La humedad debe ser menor a 95% RH, sin condensación de agua. 
(5) Instalar en lugares donde la vibración sea menor a 5.9m/s²(0.6g). 
(6) Mantener alejado de fuentes electromagnéticas y otros aparatos sensibles a 
perturbaciones magnéticas. 
 
3.1.2 Instrucciones de instalación y espacio.  
 
(1) Normalmente el variador debe estar montado en vertical. Un montaje de forma 
horizontal afectará seriamente la disipación de calor y el variador debe ser 
utilizado con temperaturas como las que ya antes mencionamos. 
(2) Para el Montaje mínimo de espacio y distancia, por favor vea la  Fig.3-1. 
(3) Al instalar múltiples variadores arriba y hacia abajo, el divisor principal debe ir 
entre ellos, ver fig. 3-2. 
 

  Escape    100mm 

 

 

         
 

50mm 50mm 
 

  
100mm  

 

      Fig.3-1 Medidas en espacio del montaje     Fig.3-2 Montaje de múltiples variadores 
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3.2.1 Desmontaje e instalación del teclado de programación 
 

(1) Desmontaje  
Deje que el dedo índice presione la entrada del teclado. Presione ligeramente la 
placa flexible de fijación en la parte superior, extráigala hacia afuera y luego puede 
desmontar el teclado. 
(2) Montaje (instalación) 
Primero, conecte el gancho fijo de la parte inferior del teclado con la garra de 
instalación del teclado del inversor, luego presione la metralla fija en la parte 
superior del teclado para empujarla y montarla correctamente (el teclado se 
ensambla bien cuando suena nítido). 
 
3.2.2 Instalación y desmontaje de la tapa de plástico. 
 
(1) Desmontaje  
Ubique los pulgares hacia el lado de la tapa, con los pulgares hacia adentro y tire 
hacia arriba al mismo tiempo hasta que la tapa se abra entre la cubierta y toda la 
caja, luego tire de la cubierta hacia atrás para sacarla del variador. 
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1) Asegurese de que el variador se encuentre totalmente apagado 10 minutos 
antes de su conexión, de otra manera existe el peligro de recibir un corto 
circuito. 

2) Prohibido conectar la fuente de alimentación a las salidas U, V, W del 
variador.  

3) Si existe alguna pérdida de corriente dentro del variador, cuando la pérdida 

de corriente sea mayor de 5mA para variadores de mediana y alta 
potencia, el variador y el motor deberán ser puestos a toma de tierra para 
mayor seguridad, y el diámetro del cable redondo a tierra mayor de 
3.5mm², el potenciómetro menor de 10 ohms.   

4) No anexe al variador y motor capacitores. 

5) Para proporcionarle al variador una protección de sobre corriente en la 
salida y un conveniente mantenimiento en apagado, deberá conectarse a 
un relevador. 

6) Los circuitos de conexión de entrada y salida a relay (X1~ X7, salidas 
digitales Y1, Y2, TA, TB, TC, salidas analógicas AI1, AI2, 485A, 485B) 
deberá seleccionar una comunicación mayor de 0.75mm². Un extremo 
deberá sostenerlo al aire y el otro extremo a la terminal que da a tierra, con 
una conexión de señal menor de 20m. 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

Fig.3-3 Prohibido el uso de contactores y capacitores de absorción. 

 

 

 

 

 
Fig. 3-4 Significado del cableado de la terminal principal  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

! 
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(1) Antes de realizar el cableado, asegúrese de que la fuente de alimentación se 
corte por completo durante 10 minutos y que se apague por completo la luz 
indicadora LED. 

(2) El cableado solo lo puede hacer una persona profesional, capacitada y calificada. 

(3) Antes de encender, verifique si el voltaje del variador está en línea con el voltaje 
de la fuente de alimentación. De lo contrario, podría causar lesiones al personal 

y dispositivo.  

 



 

3.4.1 Conexión entre el variador y sus accesorios. 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Fig. 3-5 Conexión del variador y sus accesorios 

 

 

 

 

 

 

 

 

  
 

 

Interruptores 
 

 Potenciómetro AC (opcional)  

 

 

Entrada de filtro EMI 
(opcional) 
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Unidad de frenado (opcional) 

BRS 0 ~ 10485 

Salida de filtro EMI (opcional) 

Salida del potenciómetro (opcional) 

Switch de aislamiento 

SE 

R  S    T 

U    V  W 

Contactor 



 

 

Fig.3-8 Conexión del variador y partes de montaje 
 

(1) EL switch de los fusibles debe ser ensamblado entre la Fuente y el variador para 
mantener la seguridad de reparación y como requerimiento para el apagado del 
variador. 

(2) Debe de instalar un interruptor de corriente para protección y evitar una falla. 

(3) El reactor de corriente alterna de la entrada: Cuando hay altos armónicos entre el 
variador y la Fuente de alimentación y no se puede cumplir con los requisitos del 
sistema la entrada del factor de potencia habrá que mejorarla, se puede anexar un 
reactor de entrada de corriente alterna. 

(4) El contacto se utiliza sólo como Fuente de alimentación, no lo utilice para controlar 
el arranque y paro del variador. 

(5) La entrada del filtro EMI restringe la alta frecuencia y la interferencia de 
radiofrecuencia de las líneas de alimentación del variador. 

(6) Eligiendo opcionalmente la salida del filtro EMI, se restringe la interferencia de 
radiofrecuencia y la pérdida de corriente a la salida del variador. 

(7) Reactor de corriente alterna a la salida, el instalar un reactor a la salida de la 
corriente alterna es sugerido, la fuga de corriente y protección frecuente del variador 
cuando el cable del motor y el variador exceda los 50m. 

(8) La conexión segura a tierra del variador y el motor deben tener conexión a tierra, el 
cable de conexión a tierra debe de ser menor a 3.5mm² y la resistencia a tierra 
menor de 10 Ý. 

 

 

3.4.2 Conexión de cableado de la terminal principal  
 
 Cableado de las entradas y salidas como se muestra en la tabla 3-1. 

 
Tabla 3-1 Descripción de la conexión del cableado de la terminal a la entrada 

y a la salida 
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3.5 Descripción básica de indicadores en función 
 

 
 

Fig.3-6 Diagrama básico de señales 

 
Note 1: Cuando el SW1= ñLò las se¶ales de entrada X1 a X7 son 

válidas a nivel eléctrico bajo (NPN)  

Note 2: Cuando el SW1= ñHò las se¶ales de entrada X1 a X7 son válidas 

a nivel eléctrico alto (PNP) 
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3.6.1 Ubicación y descripción de las terminales de la tarjeta de control 
La ubicación de las terminales de control de la tarjeta y de los interruptores 
(switches) se muestran en la Fig. 3-7. 
 
La descripción de las funciones de los conectores de la terminal del usuario se 
puede ver en la tabla 3-2. La descripción de la configuración y la función de la tabla 
de control del switch puede ser revisada en la Fig.3-3, terminal CN3 es para uso del 
fabricante. Antes de usar el variador, realice el cableado y la configuración correctos 
de la terminal en el panel de control y se sugiere utilizar un cable de más de 24 AWG 
para conectar el terminal. 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Fig. 3-7 Mapa descriptivo de la tarjeta de control (CPU) 
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Tabla 3-2. Descripción de las funciones de la terminal proporcionadas 
para el usuario.  

 

 

Tabla 3-3. Descripción de la función del switch para los usuarios 
 

No. Función  
 

 
SW4 

Salida análoga AO,de 4-20mA switch. 
Posición ñVò salida de 0-10V, posición  ñIò  salida 4-20mA. 

 
0-10V 

 
SW3 

Entrada análoga AI1 ,0-10V & 4-20mA switch. 
Posición ñVò entrada de 0-≈10V, posición ñIò entrada 4-20mA. 

 
0-10V 

 
SW5 

Entrada análoga AI2, -10-10V & 4-20mA switch. 
Posición ñVò entrada de -10-10V, posición ñIò entrada 4-20mA 

 
-10-10V 

 
SW1 

Interruptor de nivel eléctrico válido de la entrada del terminal Xi: 
ubicaci·n del lado ñHò, entrada del nivel el®ctrico alto de Xi v§lida 

(rango de tensión válido de 15-30V), ubicaci·n del lado ñLò, 
entrada del nivel eléctrico bajo de Xi válida (rango de tensión 

válida de 0-6V) 

 
Bajo nivel 
eléctrico 
válido. 

 
 
3.6.2 Descripción de las terminales de la tarjeta de control 
 
(1) Diseño de la terminal o clema CN2 
 
485A X1 X2 X3 X4 X5 COM X6 X7 

 
   485B +10V AI1 AI2 AO GND +24V Y1 Y2/DO 
 
 
 
 
 
 
 
 

No. Función Descripción 

 
CON1 

Señal de errores, a la 
salida del relevador 

Cuando el variador falla, la terminal normalmente abierta 
del relevador se cierra. 

 
CN2 

Entrada del terminal 
externo y control de la 

calidad de salida 

Utilice el terminal cuando el terminal externo controle el 
funcionamiento del variador. 
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(2) Descripción de la función terminal CN2 como se muestra en la tabla 3-4 
 

Tabla 3-4 Tabla de funciones para las terminales de la tarjeta de control 

 

  Tipo Símbolo Descripción Función de la terminal Especificación 

 
 
 
 
 
 

Teminal 
de 

Entrada 
multi 

función 

X1 Entrada multi función 1  
 

Son entradas multifunción 
programables y se pueden 
configurar en el grupo F08 

 

 
Impedancia de entrada: R= 

2Kohm. 
Frecuencia de entrada: 

200Hz 
Las entradas X6, X7 

pueden utilizarse para 
conexión con un encoder. 

Frecuencia máxima de 
entrada: 50kHz 

Rango de voltaje de a la  
entrada: 15 -30V 

X2 Entrada multi función 2 

X3 Entrada multi función 3 

X4 Entrada multi función 4 

X5 Entrada multi función 5 

X6 Entrada multi función 6 

X7 Entrada multi función 7/ 
entrada de alta 

velocidad 

 
+10V 

 
+10V fuente de poder 

Anexar una fuente de 
alimentación de + de 10V 
en el exterior (polaridad 
negativa῏GND) 

 
Max. corriente de salida: 

10mA 

COM Terminal común de 
+24V 

polaridad negativa de 
potencia 

 
+24V tierra 

 

GND +10V polaridad 

negativa de potencia 

Señal analógica y fuente de 

alimentación de + 10V. 

 

 

La descripción de la terminal RS485 se muestra en la Tabla 3-5 
 

Tabla 3-5 Función terminal RS485 en el tablero de control 

 

 

 

 

(4) Diseño de la terminal CON1:  
 

Tipo Símbolo Descripción Función de la terminal Especificación 

 

Comunicación 
 

485A 
Interfaz de 

comunicación 485 

 

señal positiva de terminal 
diferencial 485 

El puerto de comunicación 
estándar 485 debe usar 

cable de protección o cable 
trenzado. 
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(5) La descripción de la función de la terminal se muestra en la tabla 3-6 
 

 

Tabla 3-6 Función de la terminal en el tablero de control CON1 
 

Tipo Simbología Descripción Terminal Función Especificación 

Terminal 
salida 
relay 

TA  
Salida 

predefinida 
del 

relevador 

Normalmente 
cerrado:TB-TC 
Normalmente 
abierto:TA-TC   
Alarma abierta: TB-
TC  
Alarma cerrada:TA-
TC   

normalmente cerrado: TB-TC 

normal mente abierto: TA-TC. 

Capacidad del contactor: 
TB 

  
AC250V/2A (COS=1) 

  
AC250V/1A (COS=0.4) 

DC30V/1A 
TC 

 

3.6.3 Terminales para las entradas y salidas analógicas  
(1) La entrada analógica AI1 recibe señales de voltaje, cabliela como se muestra 
en la siguiente figura: 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Fig. 3-8 Diagrama de la terminal entrada analógica AI1 
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Cable blindado  
puesto a tierra 



 

 

(2) La entrada de señales analógicas AI2 recibe voltaje de -10 hasta 10v y corriente de 
4 hasta 20mA, como se muestra:  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Fig. 3-9 Diagrama de conexión del terminal AI2 
 

 

 

 

(3) Cableado de la terminal analógica de salida (AO) 

 

El terminal de salida analógica se conecta a un medidor analógico (contador) que 
puede indicar diferentes cantidades físicas, conecte como se muestra en la 
siguiente figura: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Fig. 3-10 Diagrama de conexión de la terminal analógica. 
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3.6.4 Terminales de comunicación  
 

El variador SE provee una interface de comunicación serial RS485 al usuario. 
La conexión por cable puede estar compuesta por un simple sistema de control sub-
principal o un sistema de control multi sub-principal. Para utilizar el host del software 
controlador (la computadora o el controlador PLC) se puede realizar el monitoreo y la 
operación en tiempo real del variador, y para lograr un control de ejecución complicado 
como control de larga distancia, así como la automatización de alto grado. También se 
puede utilizar un variador como host y el otro variador como esclavo para confirmar o 
sincronizar la red del variador de control en cascada. 

ᵥ La interfaz RS485 del variador y otro dispositivo con conexión de cable de RS485 como 

se muestra a continuación: 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Fig.3-11 Conexión de las terminales de comunicación 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 (1) En el modo de entrada analógica, dentro del modo común se pueden instalar AI1 y  GND o 
AI2 y GND. 
      (2) La entrada analógica y la señal de salida pueden ser interferidas fácilmente por el 
ambiente en el que se encuentre, necesita utilizar un cable de protección blindada para la 
conexión y la conexión a tierra lo más corta posible. 

B(485-) 

A(485+) A(485+) 

B(485-) 

 
Dispositivo con 

RS485 ó 
variador SE 

 

 

SE 

RS485 
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ᵦ La interfaz RS485 del variador y el host de la computadora ( el dispositivo con 

RS232) realiza la comunicación:  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Fig.3-12 Comunicación  RS485 
 

 

 
 

El circuito principal del variador consta de un semiconductor de alta potencia y un 
componente interruptor, el cual generará ruido electromagnético durante el trabajo, 
y para evitar o reducir la interferencia del inversor en el ambiente, este capítulo 
presenta formas de instalación para restringir la interferencia del equipo, el cableado 
de campo, el sistema conexión a tierra, pérdida de corriente y uso del filtro de 
potencia. 
 

3.7.1 Restricciones de ruido por interferencia  

La generación de ruido en el variador puede afectar al dispositivo 

electrónico cercano y el efecto depende del entorno electromagnético 

donde se haya realizado la instalación y la capacidad de interferencia del 

dispositivo. 

 

(3)Tipos de interferencias  
 
Debido al funcionamiento del variador, existen principalmente 3 tipos de fuentes de ruido: 
(1) Interferencia de conducción del circuito; 
(2) Interferencia de emisiones espacios; 
(3) Interferencia de inducción electromagnética; 
 

 

Descripción Nombre 

 Signo B 

Signo A 
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Variador SE 

Convertidor RS485 / RS232 
Cable  

blindado 

Computadora Host 



 

 

 

 

 

 

 

2 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Fig.3-13 Tipos de interferencias 
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Tipos de Interferencias 
 

Interferencia de 
circuito conductor 

Interferencia 
emitida por 

conexión 

Interferencia de 
inducción 

electromágnetica 

Interferencia por 
fuga de corriente 
en el cableado 

Interferencia por la 
conducción de 

armónicos en la 
corriente  

Interferencia por la 
fuerza en el botón 

del switcheo 

Interferencia por 
la fuerza en la 
conexión del 

motor a U,V, W 

Interferencia por la 
fuerza en el 
cableado de 

alimentación R,S,T 

Inducción en 
el cable de 

entarda 

Inducción en el 
potenciómetro 

del variador 

Inducción en 
el cable de 

salida 
ruta 1 

ruta 2

 
 ruta 1 

ruta 3 

ruta 4 ruta 5 

ruta 6 ruta 7 ruta 8 



 

(3) Trasmisión de ruido 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Fig.3-14 Diagrama para la detección de la transmisión de ruido 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 
 

Potencia del 
sensor 

 
Dispositivo 

inalámbrico 
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(3) Medidas de prevención básicas para evitar la interferencia 
 

Tabla 3-7 Medidas de prevención contra interferencias. 
 

Ruta de 
interferencia 

Medidas de prevención contra interferencias 

 
Se recomienda que el cable de tierra física del motor y del variador estén conectadas a 
un punto de tierra física efectiva con respecto a la fuente de alimentación. 

 
Cuando la energía de un extremo del dispositivo y del variador pertenece a la misma 
fuente de energía, el voltaje del variador transmitirá una alta generación de armónicos y 
la corriente junto con la línea de energía que interferirá con otros dispositivos dentro del 
mismo sistema de fuente de energía. Tome algunas medidas de prevención como a 
continuación: instale un filtro de sonidos electromagnéticos en el extremo de la entrada 
del variador; utilice un transformador de aislamiento para aislar otros dispositivos; 
Conecte el extremo de alimentación del dispositivo a la red eléctrica remota. Para evitar 
la conducción de corriente alta en armónicos agregue el filtro metálico de sonidos al 
variador trifásico R,S,T así restringirá la conducción de corriente armónica alta. 

 
- Mantenga los dispositivos sensibles instalados lejos del variador. Debe utilizar cable 
blindado y hacer la conexión a tierra de un solo extremo de la capa de protección. 
Además de mantener la distancia entre el variador y su cable de entrada y salida como 
sea posible. 
- Instale un filtro de ruido de alta frecuencia (obturador de metal, magnético) en el 
extremo inferior de la entrada y salida del variador para restringir la interferencia de 
radiofrecuencia del cable de manera efectiva.  
- El cable del motor se debe colocar en un objeto de protección con gran grosor, como 
en un tubo de mayor grosor (más de 2 mm) o enterrado en un tanque cementado. 
Coloque el cable blindado a tierra (el cable del motor utiliza un cable de 4 hilos, un lado 
está conectado a tierra a través del variador, el otro lado conectado a la carcasa del 
motor). 

 
Para prevenir una señal paralela y una combinación de corriente débil y fuerte, se 
deberá guardar la distancia del dispositivo ensamblado del variador, y el cableado 
alejado de la línea de alimentación del variador (R, S, T, U, V, W). En los dispositivos 
con alto campo magnético se debe verificar la instalación correspondiente: la posición 
del variador, que se mantenga la distancia y el cruce ortogonal. 

 
3.7.2 Cableado del área y puesta a tierra. 

 
 

ᵥ El cable de la terminal de conexión al motor del variador (terminal de salida U, V, W y la terminal a la 

fuente del variador terminal de la entrada R, S, T) deben estar lo más alejadas como sea posible, más de 

30cm.  

ᵦ Las 3 terminales U, V, W del motor deben colocarse con cable blindado en la sección correspondiente. 

 ᵧGeneralmente, el cable de señal del control debe ser un cable con protección externa, sobre todo cuando 

se conecta a la terminal del variador de tierra .  

ᵨ El cable de tierra del terminal del variador debe conectarse directamente a piso, no debe conectarse a 

una toma de tierra a través de otro dispositivo, y la ubicación de la toma de tierra debe estar lo más cerca 
posible del variador. 
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ᵩ El cable de corriente (R, S, T, U, V, W) no debe conectarse en paralelo con el control, está prohibido 

conectarlos juntos. Debe mantener una distancia de más de 20  60 cm en relación con el tamaño de la 

alta corriente). Cuando es necesario entrelazarlos, debe ser un cruce ortogonal, como se muestra en la 
Fig.4-2. 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

Fig.4-2 Sistema de cableado 
 
 

ᵪ Para una corriente fuerte, el cable de tierra debe conectarse por separado a tierra con una señal de 

control y un sensor para una corriente débil. 

ᵫ Prohibida la conexión de la terminal de entrada del variador (R, S, T) a otros dispositivos. 

 

 

3.7.3 Cableado de larga distancia y solución para la fuga de corriente 
 

Cuando el variador se conecta al motor en una larga distancia, la onda armónica alta a través de la 
capacitancia generará una corriente de fuga a tierra. El método de prevención es de la siguiente manera:  
 
1)  Instale una dona de ferrita magnética o un reactor de salida en el terminal de salida del variador. 

 

 

 

(2) A medida que la frecuencia transmitida es baja, el ruido del motor aumentaría en consecuencia. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

! 

Cuando el reactor se instala con una caída de voltaje nominal de más del 5% y un 

cableado largo a la terminal U, V, W, esto reduciría aparentemente el voltaje del 

motor. Cuando el motor se enciende a plena carga, es posible que el motor cuente 

con una sobrecarga, y puede reducirse o aumentar la tensión de entrada y salida. 

Cable del motor o 
cable de potencia. 

Cable de control  

30 



 

 

3.7.4 Instalación requerida para dispositivos electromagnéticos de encendido y apagado 
 

Deberá prestar atención cuando se instale un dispositivo electrónico on-off (encendido y apagado ) 
absorbente de sobre tensiones, como lo es un relevador tipo clema, electromagnético o un contactor 
ya que puede generar ruido (interferencia) porque generalmente se instala en el mismo gabinete de 
control o cerca del variador como se muestra en la siguiente Fig. 3-16. 

 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Fig. 3-16   Instalación requerida para dispositivos on-off
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  4.1 Arranque del variador 
 
Existen 3 tipos de canales de arranque para controlar el variador en run, stop y jog. 

0 keypad (Teclado de programación) 

Controlado por  ,     ,     en el teclado del variador. 

1 Terminal de control  

Utilizando la terminal de control definida como FWD, REV, COM para hacer un control de línea o utilizar las salidas X1

X8 y FWD or REV para hacer un control de 3 líneas.  

2 Puerto de comunicación  

Control de arranque y paro del variador a través de una maquina superior al variador u otro dispositivo que pueda 
comunicarse con el variador. 
Seleccione un canal de mando para el ajuste de función F01.15; y también puede elegirse por una entrada 
multifuncional (F08.18~F08.25 elija la función 49,50,51,52,53). 

 

 

      
 4.1.2 Canal provisional de frecuencia 
 

El variador SE incluye un canal provisional de frecuencia principal y un canal de frecuencia auxiliar: 

 
Canal de frecuencia principal: 
 
0: por potenciómetro análogo del teclado; 
1: configuración análoga AI1; 
2: configuración análoga AI2; 
3: ajuste de la terminal UP/DOWN; 
4: Comunicación (Modbus y bus externo comparten una memoria principal para la frecuencia); 
5: Reservado; 
6: Reservado; 

 7: pulsos de alta velocidad (seleccionar la función adecuada en X7); 

8~14: Reservado 

Frecuencia auxiliar; 

0: por potenciómetro análogo del teclado; 1: configuración análoga AI1; 

2: configuración análoga AI2; 

3: ajuste de la terminal UP/DOWN; 

4: Comunicación (Modbus y bus externo  comparten una  memoria principal para la frecuencia); 

5: Reservado; 

6: Reservado; 

7: pulsos de alta velocidad (seleccionar la función adecuada en X7); 

8~20: Reservado 
 
 
 

 
 
 

Por favor realice una limpieza del dispositivo cuando cambie de canal el switch 
para revisar si puede cumplir con los requisitos del sistema, de lo contrario, 
podría dañar el dispositivo y provocar lesiones en el personal. ! 
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4.1.3 Modo de trabajo  
 
El modo de trabajo del variador SE incluye el estado de espera, el estado de ejecución y el estado de 
configuración de parámetros. 
 
Estado de espera: 
Si no hay un comando de funcionamiento después de que el variador se haya electrificado, después de un 
comando de parada o durante el estado de funcionamiento, el variador entra en estado de espera. 
 
Estado de ejecución ó arranque: 
El variador entra en estado de funcionamiento después de recibir el comando de arranque. 
 
Estado de configuración de parámetros: 
Después de recibir el comando de identificación de parámetros, ingrese el estado de configuración de 
parámetros y luego pase al estado de apagado. 

 

4.1.4 Modo de arranque  
 

    El variador Simetrix de la serie SE cuenta con 6 tipos de arranque, siga la siguiente línea de proceso: 
arranque jog Ÿ arranque de lazo cerradoŸPLC encendido Ÿarranque de velocidad multi-secciónŸ 
arranque transversalŸ arranque común. Se muestra en Fig 4-1. 

 

 

 
 
 

     

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

     

 
    Fig.4-1 Diagrama de flujo lógico del estado de funcionamiento del inversor SE 

Energizado 

Estado de 
espera 

Algún comando de 
jog? 

Comando efectivo de 
arranque? 

Lazo cerrado 
activado? 

PLC efectivo? 

Terminal multiple 
válida? 

Arranque 
transversal? 

Arranque 
común 

Lazo cerrado 
inválido 

Terminal cerrada, 
PLC inválido 

PLC 
iniciado 

Arranque 
del Jog 

Lazo 
cerrado 
iniciado 

Sección 
múltiple 
iniciada 

 

Arranque 
transversal 

Arranque 
común 
iniciado 

Si

 

Si 

Si 

Si 

Si 

Si 

Si 

Alta 
prioridad 

Baja 
prioridad 

No 

No 

No 

No 

No 

No 

No 

No 

No 

Si

 

Si

 

32 



 

 

0 Arranque jog 

Al recibir el comando jog run (por ejemplo, presionar            del botón en el teclado) durante el estado de espera, 
el variador funcionará a la frecuencia jog (vea la función F01.25~F01.29). 
 

1  Arranque del lazo-cerrado  

 El variador entrará en modo de lazo cerrado cuando el parámetro de control del lazo cerrado sea configurado 
en F11.00 = 1 ó  F12.00=5). Es decir, continua con el ajuste de PID al valor especificado y el valor de 
retroalimentación (cálculo diferencial integral de proporción, vea el grupo de funciones en el parámetro F11) y 
la salida de configuración del PID es la frecuencia de salida del variador. Puede ser que el modo de lazo cerrado 
no sea efectivo y para cambiar modo de arranque a un nivel más bajo o lento, puede hacerlo mediante una 
terminal multifunción (función 31). 
 

2 Arranque PLC  

 El variador entrará en el modo de arranque PLC y funcionará de acuerdo con el modo predeterminado de 
funcionamiento (ver grupo de parámetros F10) mediante el ajuste del parámetro de arranque PLC (F10.00 
último bit = 0). Puede ser que el modo de funcionamiento del PLC sea ineficaz y que cambie a un nivel en modo 
de arranque más bajo mediante una terminal multifunción (función 36). 
 
3: Multifunción de velocidad 
Por distintas razones de la terminal multi función (función 5,6,7,8) seleccione la frecuencia multi-sección del 
1~15 (F10.31~F10.45) para iniciar con la sección múltiple de velocidad. 
 

4  Arranque transversal  

El variador entrará en modo de ejecución del arranque transversal cuando se establezca el parámetro (F13.00 
= 1), parámetro especial correspondiente a la frecuencia de giro de acuerdo con la frecuencia de giro textil para 
realizar la ejecución de frecuencia de giro. 
 

5 Arranque común  

Modo común de funcionamiento en lazo abierto del variador. 
 En los 6 tipos de modo de ejecución anteriores, excepto en el modo "jog run o arranque jog", el variador puede 
funcionar de acuerdo con los métodos de configuración de frecuencia. 
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4.2 Formas de uso y operación del teclado de programación. 
 
   4.2.1 Descripción del teclado de programación 
 
 
El teclado operativo es la unidad principal del variador de frecuencia para aceptar comandos y mostrar 
parámetros. La descripción del teclado se muestra en la Figura 4-2. 

 
 Fig. 4-2 Descripción del teclado de programación 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

LED  indicador de alarmas 

   

LED  indicador de modo ó estatus 

Pantalla digital 

LED / indicador de Forward (arranque)  

LED / indicador de reversa  

LED indicador de Corriente (A) 

LED indicador de Voltaje (V) 

LED indicador de Frecuencia (Hz) 

Potenciómetro 

Confirmar / Mapa de datos 

Abajo, disminuir 

Arriba, incrementar 

Salir (escape) / Lista de funciones del 
programa (Menú) 

Botón multifunciones: 
Shift, desplazador 

Reversa / Jog 

 

Detener / Reiniciar 

Botón de inicio o arranque 

34 



 

 
 

 
4.2.2 Descripción de las funciones del teclado  
 
Existen 9 teclas (botones) y un potenciómetro digital en el teclado de programación del variador y la 
descripción de la función de cada tecla se muestra en la tabla 4-1. 

 
 

Tabla 4-1. Descripción de los botones del teclado de programación 
 
 

Tecla / Botón Nombre Función 

 Salir (esc) / Lista de 
funciones del programa 

Entrar o salir del estado de programación 

 Botón multifunción: Shift, 
desplazador para rastreo, 

etc. 

Puede elegir el modificar dígitos en la 
pantalla del teclado; puede cambiar el 
parámetro visible en el teclado. 

 Confirmar / Mapa de datos Entrar o salir del estado de programación. 
Confirmar o abrir los datos . 

 Reversa / Jog Al  presionar esta tecla puede configurar la 
marcha de reversa o arranque en Jog de 
acuerdo con el primer bit del parámetro 
F00.15 

 Inicio ó arranque Entrar en modo de arranque según el 
estado del teclado. 

 Detener / Reinicar En el estado de ejecución común, el variador 
se detendrá de acuerdo con el modo de 
configuración después de presionar esta tecla 
(stop) si el canal de comando de ejecución se 
configura de manera eficaz en la detención del 
teclado. El variador se reiniciará y reanudará 
al estado normal de detención después de 
presionar esta tecla cuando el variador se 
encuentra en un estado de falla. 

 Potenciómetro Lleva a cabo la función de incrementar o 
disminuir la frecuencia del variador, girar 
hacia la izquierda significa disminuir, girar 
hacia la derecha significa aumentar. 

 Incrementar Para aumentar los datos o el código de 
función (puede presionarlo continuamente, 
también para incrementar la velocidad) 

 Disminuir Para disminuir los datos o códigos de 
función (presionarlo continuamente para 
mejorar la velocidad decrecientemente) 
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